Roboter-
Automatisierung

Mit der optionalen
Pick-and-Place-L6sung

unterstitzt das Robotersystem den Be-
diener durch automatisches Be-/Ent-
laden der Maschine.

Spannungsversorgung 100 - 240V
Bearbeitung 5-achsig simultan
Scanner
Software Integriertes Jobmanagement
Integrierter 1D/2D Code-Scanner
CAD/CAM Lesedistanz 40 - 250 mm

Spannungsversorgung 4,5-55VDC

Integrierter Laser
Laserleistung 20 W

SchriftfeldgréBe 100 x 100 mm
Roboter

Anzahl Gelenke 6-Drehgelenke

Nutzlast 5 kg

Wiederholgenauigkeit +/- 0,1 mm

Gesamtsystem

=

Abmessungen
BxHxT)

2.339x2.370 x 2.216 mm






